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	Modelování a analýza dynamiky chůze člověka za účelem identifikace a kvantifikace poruch narušující lokomoci pacientů
	Modeling and analysis of human walking dynamics for the purpose of identifying and quantifying failures disrupting locomotion of patients
	Poruchy centrálního a periferního nervového systému, motoriky, vestibulárního aparátu a smyslů mohou závažně narušit lokomoci člověka. V krajním případě mohou být zdrojem pádů a sekundární morbidity. Cílem disertační práce je ověření hypotézy, že každá z poruch se projevuje 

specifickým způsobem na dynamice chůze daného subjektu. Ze znalosti odezvy dynamiky daného subjektu na vhodně zvolené vstupní perturbance lze vhodnými diskriminačními metodami a algoritmy s jistou mírou pravděpodobnosti identifikovat a kvantifikovat konkrétní poruchu. 

Součástí disertační práce bude sběr a zpracování kinematických a dynamických dat (momentů v kloubech) a vývoj algoritmů pro identifikaci a kvantifikaci poruch narušující lokomoci pacientů. Pro měření se předpokládá využití kamerového systému VICON a vlastní řiditelné plošiny s možností navození perturbací při chůzi. 
	Disorders of the central and peripheral nervous system and motor skills, sensory and vestibular apparatus may seriously impair human locomotion. In extreme cases, it can be a source of falls and secondary morbidity. The aim of the dissertation is to test the hypothesis that each of disorders manifested in a specific way to walk the dynamics of the subject. From the knowledge of the dynamics of the body response to properly selected input perturbation and using suitable discriminatory methods and algorithms with a certain degree of probability we can identify and quantify the specific disorder.

Part of the thesis will be the collection and processing of kinematic and dynamic data (moments in the joints) and the development of algorithms for identification and quantification of disorders disrupting locomotion patients. For the measurement assumes the use of a camera VICON system and our own steerable platform with the possibility of inducing perturbations during walking.
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